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automatizare 884 şi 844 MPST
Aceste instrucţiuni se aplică următoarelor modele: 884 MCT
[image: image4.png]


Modelul  FAAC  884  pentru porţi rulante sunt operatori electromagnetici care transmit mişcarea la canat printr-un pinion cu cadrul cuplat în mod corespunzător pe poarta rulantă.
Folosind un motor cu auto-frânare, sistemul oferă garanţia unei blocări mecanice atunci când motorul nu este în curs de funcţionare astfel că nu este necesară instalarea unui sistem de blocare. Motoarele au sisteme de fixare mecanice reglabile pentru a asigura folosirea corectă a sistemului de automatizare. Un sistem facil de decuplare manuală permite porţii să fie deschisă în cazul unei căderi de tensiune sau a unei defecţiuni. Unitatea de control electronic este înglobată motoarelor. 
Sistemul de automatizare 884 a fost conceput şi realizat pentru controlul accesului vehiculelor în zonele industriale. Nu îl folosiţi în alte scopuri.
1. descriere şi specificaţii tehnice

Table 1 Specificaţii tehnice
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3.
pornire electrică
4

Fig. 1
1



RSTN
380V 5x2,5 mm2
RST
220V 4x2,5 mm2
1. unitate de control 844 MPST
2. carcasă
3. motor electric 

4. şurub de reglare a fixării
5. 
disp. de decuplare manuală
6. microîntrerupător de siguranţă manual
7. limitator mecanic cu rolă
8. pinion transmisie
2.
DIMENSiuni


280
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a   884 operator cu unitate de control
844 MPST 
b   Fotocelule
c   Buton acţionat cu cheie
d   Lampă cu lumină intermitentă
e   Receptor radio
4.
INSTALARE SISTEM DE AUTOMATIZARE
4.1.
Verificări preliminare


Fig. 3

Valorile sunt exprimate în mm.
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Fig. 2

Pentru a asigura eficienţa mecanismului de automatizare asiguraţi-vă că înainte de a instala sistemul următoarele cerinţe sunt respectate:
•   Structura porţii trebuie să fie adecvată pentru a fi automatizată.
Sunt  absolut necesare următoarele: diametrul roţii trebuie să fie proporţional cu greutatea porţii, trebuie furnizată şina superioară şi opritori mecanice pentru a preveni deraierea porţii.
•   Solul trebuie să garanteze o stabilitate perfectă pentru plinta de fundaţie.
•   Nu trebuie să existe ţevi sau cabluri electrice în zona de excavare pentru plintă.
•   În cazul în care motorul este poziţionat în zona de tranzit sau de manevră trebuie asigurată protecţia împotriva impacturilor accidentale.
•   Verificaţi dacă este disponibilă o împământare eficientă pentru conectarea sistemului.
4.2.
montarea plăcii de fundaţie
1)  Asamblaţi placa de fundaţie după cum este ilustrat în fig. 4..
Pentru distanţele de poziţionare a se vedea fig. 5.
Important: Placa trebuie să fie la nivelul pinionului de mijloc. Nu uitaţi să păstraţi o distanţă minimă de 10 mm între şină şi poartă. 
2)  Asamblaţi placa de fundare ca la punctul A, Fig. 4.
3)  Pregătiţi o plintă de fundaţie ca în  Fig. 4 şi montaţi  


4.4.
instalare mecanică
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Fig. 6

Placa de bază lăsând unul sau mai multe orificii pentru cablurile electrice. Folosiţi un indicator de nivel pentru a verifica dacă placa este perfect orizontală şi aşteptaţi să se întărească cimentul.
N.B.: Vă recomandăm să instalaţi placa uşor ridicată faţă de sol. A se vedea punctul A, fig. 9.
4)  Aşezaţi cablurile electrice pentru a conecta accesoriile şi sursa de curent aşa cum este ilustrat în figura  5.  Pentru a facilita conectările la unitatea de control  lăsaţi cablurile să iasă cu cel puţin 1 m din gaură pe placa de fundaţie.

1)  Scoateţi carcasa (2, fig. 1) şi poziţionaţi motorul pe placa de fundaţie. Fixaţi fără să strângeţi bucşa, bucşa în cruce şi piuliţa ca în fig.[image: image10.png](©)
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 7-9.
LATO USCITA PIGNONE
PINION EXIT SIDE
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SEITE DES ZAHNZADES COTE SORTIE PIGNON LATO SALIDA PIiON
PIANO SUPERIORE TOP LEVEL OBERSEITE
DESSUS SUPERIEUR SUPERFICIE SUPERIOR


rif.A
Fig. 4


Fig. 7

2)  Introduceţi şuruburile de reglare pe baza motorului ca la punctul A, fig. 8.
3)  Reglaţi înălţimea picioarelor ţinând motorul ridicat faţă de placă la 1 cm şi păstrând distanţa faţă de poartă indicată în figurile 5 şi 9.
4)  Folosiţi un indicator de nivel pentru a verifica dacă operatorule este perfect orizontal.
5)  Strângeţi provizoriu cele patru piuliţe de asigurare.
6)  Setaţi operatorul pentru funcţionare manuală conform descrierii din secţiunea 12.
Min 10 mm
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rif.A
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30 mm
Fig. 8

4.3.
montarea pinionului


Fig. 5


4.5
pregătirea montării şinei
Important:
Pentru a monta cadrul pe canat este necesar să construiţi suporţi speciali în funcţie de tipul porţii. Fig. 10 prezintă un exemplu de suport în L. Pentru poziţionarea suporturilor vă rugăm să consultaţi figurile 5 şi 9. 9.
4.5.1
montarea cadrului
1)  Puneţi manual canatul în poziţie de închidere.
2)  Sprijiniţi primul element pt. nivelul cadrului pe pinion şi sudaţi suportul pe o poartă ca în fig. 11.

Înainte de a monta operatorul pe placa de fundaţie, montaţi pinionul pe axul de transmisie şi potriviţi carcasa furnizată ca în fig. 6.

.
3)  Mişcaţi poarta manual pentru a verifica dacă şina dinţată se sprijină pe pinion şi  apoi sudaţi restul suporturilor.
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Fig. 12
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Fig. 9
4)  Poziţionaţi un alt element al şinei dinţate spate în spate cu cel precedent utilizând o secţiune a acestuia pentru a sincroniza zimţii celor două elemente aşa cum este ilustrat în 11A.
5)  Deschideţi poarta manual şi sudaţi restul suporturilor. Procedaţi astfel pentru toate elementele cadrului şi pentru toate suporturile până ce aţi acoperit întreaga poartă.
N.B.: Asiguraţi-vă că pe parcursul mişcării porţii, nici un element al şinei nu iese de pe pinion.
Important: Nu sudaţi sub nici o formă elementele şinei dinţate între ele.
După ce şina dinţată a fost instalată,  coborâţi poziţia motorului (fig. 12) reglând şuruburile de nivel (A, Fig. 8) la aprox. 4 mm pentru a asigura fixarea corectă a pinionului.
Strângeţi bine cele 4 piuliţe de fixare a motorului.
Verificaţi manual dacă poarta atinge limitatoarele mecanice pentru mişcare, şi dacă nu există frecări pe parcursul mişcării porţii.
Nu puneţi vaselină sau alţi lubrifianţi între pinion şi şina dinţată.
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Fig. 10
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Fig. 12A
4.5.2.    POSITIONING THE BENT TRAVEL STOP PLATES
Mecanismul prezintă un limitator mecanic pentru mişcare cu pârghie tip arc, care comandă oprirea porţii atunci când o placă din metal în relief fixată de partea superioară a şinei dinţate activează arcul până în momentul în care micro-întrerupătorul este declanşat (fig.12A).
Procedură pentru poziţionarea corectă a două plăci furnizate pentru limitarea mişcării:
1)  Porniţi alimentarea electrică.
2)  Mişcaţi poarta manual către poziţia de deschidere, oprind la 5 cm de poziţia de închidere dorită.
3)  Glisaţi placa de oprire a cursei de-a lungul şinei în direcţia de deschidere.
Atunci când LED-ul limitatorului de capăt de cursă de deschidere (FCA) din unitatea de control electronic 844 MPST (fig. 16) se stinge, mutaţi înainte placa de oprire a cursei încă 10 mm şi fixaţi-o temporar pe poziţie prin două puncte de sudură
4)  Mişcaţi poarta manual către poziţia de închidere, oprind la 5 cm de poziţia de oprire mecanică dorită.
5)  Glisaţi placa de oprire a cursei de-a lungul şinei în direcţia de închidere.
Atunci când LED-ul limitatorului de capăt de cursă de închidere (FCC) din unitatea de control electronic 844 MPST (fig. 16) se stinge, mutaţi înainte placa de oprire a cursei încă 10 mm şi fixaţi-o temporar pe poziţie prin două puncte de sudură.
Notă: plăcile de capăt de cursă pot fi fixate cu ajutorul şuruburilor dacă se doreşte aceasta (fig. 12a).
Fanta de fixare face posibil, la nevoie, reglarea poziţiei de capăt de cursă.
Important:
a) Placa trebuie să acţioneze întrerupătorul pentru limită pe partea în relief, aşa cum este ilustrat în figura fig. 12A.
b) Vă recomandăm să îndreptaţi partea de final de curbă a plăcii de capăt de cursă ca în figura 12A pentru a preveni trecerea limitatorului de către placă.
6)  Blocaţi sistemul  (vezi paragraful 12).
Atenţie:  Pentru a preveni defectarea operatorului şi/sau întreruperea funcţionării, lăsaţi cam 5 cm între poziţia limitatorului şi poziţia de închidere dorită.
Fig. 11

Fig. 11A



5.
PORNIRE
5.1.
conectarea la unitatea de control 

5.1.1.   schema şi conexiunile electrice
F2
Atenţie: Întrerupeţi întotdeauna alimentarea electrică înainte de a efectua orice lucrări la unitatea de control (conexiuni, programare, întreţinere).
Respectaţi punctele 10, 11, 12, 13 şi 14 din cadrul Instrucţiunilor Generale de Siguranţă.
Deoarece sistemul necesită două surse de alimentare diferite (230 şi 400 Vca), instalaţi două întrerupătoare de circuit diferenţiale magneto-termice cu limitator corespunzător pentru sistem.
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J7
Conectaţi cablul de împământare la conexiunea de la baza operatorului fig. 15.
Motorul de acţionare este prevăzut cu un dispozitiv de siguranţă (fig. 1 ref. 7) acţionat de sistemul de decuplare.

DL6  DL1  DL2  DL3  DL4 DL5
CLOSE   OPEN   STOP     FSW     FCC      FCA
J5
J2  1   2   3   4   5   6   7   8   9


J8
L      N
Fig. 16
În timpul în care este activat, dispozitivul de siguranţă nu permite motorului să funcţioneze.
Aşa cum se poate observa în figura 3, pregătiţi conectoarele şi faceţi conexiunile electrice de la unitatea de control electronic 844MPST la accesoriile alese.
Pozaţi întotdeauna cablurile de alimentare separat de cablurile de control şi de siguranţă (buton cu cheie, receptor, fotocelule, etc.). Folosiţi conductoare separate pentru a evita orice interferenţă.
Tabelul 2 Specificaţii tehnice 844MPST

Tabel 3 Componentele unităţii de control 844MPST
5.1.2
conexiuni electrice înaltă tensiune
ALIMENTARE EL
844 MPST
J5
J8
J7
AP COM CH


400V

3Ph+N+
230V   380V

N R  R S T



230V

3Ph+
230V

R S   R S T

1
2
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3
T2

FLASHING LIGHT
(max 60W)
L1
L2
T3
A1
A2
L3
C1
400  230
A1
A2
C2
Fig. 15

Fig. 17

Tab. 4 Curent accesorii
844MPST
J3
J2   1  2  3  4  5  6  7  8  9
Warning
light
5W max
CLOSING PHOTOCELLS
2
3
1
4
2
5



MS3
Fig. 18

W.LIGHT (terminale 6 - 8 - 9)

Sunt terminalele de 24 Vcc la care becul de avertizare trebuie conectat. Cu mufa LK1 intactă este posibil să alimentaţi un bec de avertizare de 24 V/ 5W între terminalele 6 şi 9. În cazul în care este necesar un contact potenţial liber între benzile terminale 8 şi 9, conexiunea LK1 trebuie tăiată (vezi tabelul 5).  

Atenţie:  Dacă mufa LK1 este defectă, alimentarea electrică a accesoriilor de 24 Vca (terminalele 6 şi 8) nu mai este disponibilă. 

a  Blocul terminal joasă tensiune J2  (Fig.  16)  este folosit pentru conectarea tuturor accesoriilor (vezi Tabel 4).

1. A/C Deschidere parţială

Aceasta înseamnă orice dispozitiv de control cu un contact NICI UN care determină deschiderea parţială a porţii atunci când este activat în modul de acţionare E1, E2, A1, A2, S1 sau S2. În modurile de funcţionare B şi C acesta determină închiderea porţii. Pentru a conecta mai mult de un dispozitiv de control pentru deschidere parţială, conectaţi contactele NICI UN în paralel. 

2. OPEN

Aceasta înseamnă orice dispozitiv de control cu un contact NICI UN care determină deschiderea porţii atunci când este activat. În modul de funcţionare automat şi semiautomat este activ atât pentru deschidere cât şi pentru închidere. Pentru a conecta mai mult de un dispozitiv de control pentru deschidere, conectaţi contactele NICI UN în paralel

3. STOP

Aceasta înseamnă orice dispozitiv de control cu un contact NICI UN care determină starea porţii (deschidere – pauză - închidere) să fie întreruptă până la transmiterea următorului impuls. Pentru a instala încă un dispozitiv de oprire, conectaţi contactele NC în serie la MS1 şi MS2.

4. Siguranţe FSW 

Aceasta înseamnă toate dispozitivele (fotocelule, capete de siguranţă, bucle magnetice) cu un contact NC care blochează mişcarea porţii atunci când este prezent un obstacol în zona protejată de dispozitivele de siguranţă. Pentru a instala mai mult de un dispozitiv de siguranţă, conectaţi contactele NC în serie.

N.B.:  dacă nu sunt conectate dispozitivele de siguranţă, conectaţi mufele 4 şi 5 la unitatea de control electronic.

5.  Controlează sistemul de alimentare obişnuit şi cel al accesoriilor 

6.  24 Vac ieşire alimentare bec avertizare 

7.  +24 Vdc pozitiv alimentare electrică accesorii 

Atenţie: sarcina maximă a accesoriilor este de 500 mA. Pentru a calcula consumul de energie electrică consultaţi tabelul corespunzător.

Tabel 5: Conexiune bec de avertizare

	LK1 INTACT
	LK1  ÎNTRERUPT

(CONATCT LIBER)

	
	


b  Conexiune limitator J3

c  Conexiune bloc terminal J5

Contactoarele pentru controlul motorului trebuie conectate la aceste terminale. 

d  Bloc terminale J6 (fig. 16)

L: 23OV alimentare electrică (activ)

N: 23OV alimentare electrică (neutru)

e  Bloc terminale J7 (fig. 16)

Ieşire lumină intermitentă (23OV)

6.
comportamentul dispozitivelor de siguranţă 
Dispozitivele de siguranţă funcţionează doar la închidere. In "A1", "E1" şi  "S1" întreruperea dispozitivelor de siguranţă determină oprirea închiderii porţii şi începerea imediată a deschiderii. In "A2", "E2" şi "S2", întreruperea dispozitivelor de siguranţă determină oprirea închiderii porţii, şi apoi pornirea din nou a deschiderii atunci când sunt activate dispozitivele de siguranţă.

In modurile "B" şi "C", întreruperea dispozitivelor de siguranţă determină oprirea închiderii porţii.

7.
setări dipswitch
Pentru programarea funcţionării automate, setaţi întrerupătoarele ca în schema de mai jos.

Program
SW1   SW2   SW3
E1
ON    ON    ON
B
OFF    ON    ON


c) (1)

TABEL 8  PROGRAM A1 (AUTOMAT)
1     2     3     4     5     6    7

Pre-aprindere  (2)
SW7
Da
ON
Nu
OFF


TABEL 10  PROGRAM S1 (SIGURANŢĂ)
Funcţionare bec avertizare
Starea porţii
SW6
Închis
Deschidere/Deschis
Închidere
ON OFF


Oprit
Iluminat continuu

Continuu
Intermitent 


TABEL 11 PROGRAM S2 (SIGURANŢĂ)
(1) Timpul de pauză include pre-semnalizarea.
(2) Pre-semnalizarea începe cu 5 secunde înaintea începerii fiecărei mişcări.
N.B.:   Apăsaţi butonul de reset după toate operaţiile de programare.
8.
Funcţionarea în diferite moduri
Sunt disponibile următoarele 8 moduri de funcţionare:
E1/E2/B:  "Semiautomat"
A1/A2:  "Automat" S1/S2:  "Siguranţă"
C:  "Deadman"
Funcţionarea în diferite moduri este prezentată în tabelele 6-7-8-9-1O-11-12-13.


TABEL 12  PROGRAM B (SEMIAUTOMATIC)
TABEL 6 Programul E1 (SEMIAUTOMAT)


TABEL 13  PROGRAM C (DEADMAN)
TABEL 7 PROGRAM E2 (SEMIAUTOMATIC)


(1) Intrarea A/C permite deschiderea parţială.
(2) Având selectat pre-semnalizare mişcarea porneşte după 5 secunde.
(3) Dacă este transmis un impuls după pre-semnalizare, temporizatorul reia numărarea. 

(4) Pentru funcţionarea în modul C ţineţi butonul C liber
(5) Intrarea A/C controlează închiderea

9.
verificarea direcţiei de rotaţie

1 -  Verificaţi starea LEDurilor 4 şi 5 cu ajutorul tabelului 14
Tabel 14
Funcţionarea LED-urilor de semnalare a stării



	LEDS
	ON
	OFF

	OPEN input A
	Comandă activată
	Comandă inactivă

	OPEN input B
	Comandă activată
	Comandă inactivă

	STOP
	Comandă inactivă
	Comandă activată

	FSW (sig. desch
	Siguranţe decuplate
	Siguranţe cuplate

	FCA (limit desch
	Limitator deschidere liber
	Limitator deschidere cuplat

	FCC (limit. inchi
	Limitator închidere
	Limitator închidere


N.B.: Starea ledurilor de pe poarta în repaus este prezentată cu caractere îngroşate. 

Dacă poziţiile deschis/închis nu corespund stării LEDurilor, inversaţi firele mară şi verde MS3 de la blocul terminal (vezi fig. 18


12.   FUNCŢIONARE MANUALĂ


Fig. 20
.
2 -  Deconectaţi sursa de alimentare de la unitatea de control şi eliberaţi operatorul
-  Acţionaţi poarta manual până în poziţia de mijloc
-  Recuplaţi operatorul şi reluaţi alimentarea electrică
-  Transmiteţi un impuls de deschidere şi verificaţi dacă poarta se deschide.
Dacă primul impuls cauzează închiderea porţii, inversaţi 2 faze ale sursei de alimentare a motorului. 

Dacă poarta trebuie pusă în funcţiune manual din cauza unei lipse de energie sau defecţiuni a sistemului automatizat, utilizaţi mecanismul de declanşare după cum urmează.
-  Deschideţi capacul carcasei folosind cheia triunghiulară din dotare (fig. 21).

MANUAL

AUTOMATIC
10.  REGLAREA CUPLAJULUI MECANIC
Pentru reglarea sistemului de reglare a puterii transmise, a se vedea fig 19.
Scoateţi capacul de siguranţă şi piuliţa de blocare. Reglaţi cuplajul folosind o cheie (fig. 19).

Rotiţi piuliţa în sensul acelor de ceasornic pentru a creşte puterea.

Rotiţi piuliţa în sensul invers acelor de ceasornic pentru a scădea puterea. 

Acţionaţi operatorul şi verificaţi dacă cuplajul este setat pentru a permite culisarea canatului fără a prezenta pericol. 

Puneţi la loc piuliţa de blocare şi capacul de siguranţă.  


Fig. 21
Fig. 22
-  Acţionaţi maneta de decuplare ca în figura 22 (poz. MANUAL).
-  Microîntrerupătorul de siguranţă din sistemul de decuplare împiedică activarea accidentală a sistemului de automatizare (7, fig. 1).
-  Închideţi capacul şi deschideţi sau închideţi poarta manual.
13.  RESTABILIREA FUNCŢIONĂRII NORMALE
-  Deschideţi capacul carcasei folosind cheia triunghiulară din dotare  (fig. 21).
-  Deplasaţi la loc maneta ca în fig 22 până la limitatorul mecanic (poz.  AUTOMAT).
-  Închideţi poarta.
11.  testarea sistemului de automatizare


Fig. 19

14.  ÎNTREŢINERE
În cursul operaţiilor de întreţinere, verificaţi întotdeauna dacă sistemul anti-strivire este corect reglat şi dacă dispozitivele de siguranţă funcţionează corect.
Atunci când instalarea este încheiată, lipiţi abţibildul de avertizare pe partea superioară a carcasei (fig. 20). Verificaţi bine funcţionarea sistemului de automatizare şi toate accesoriile conectate.
Daţi clientului ghidul de utilizare. Explicaţi folosirea corectă a acestuia şi funcţionarea motorului şi atrageţi atenţia asupra zonelor de risc ale sistemului de automatizare. 


15.  REPARAŢII
Pentru orice reparaţii, contactaţi Centrele de Reparaţie autorizate FAAC.
 Instrucţiuni de utilizare
automatizare 884
Înainte de a utiliza produsul citiţi cu atenţie instrucţiunile de utilizare şi păstraţi-le într-un loc sigur pentru utilizările ulterioare.
REGULI GENERALE DE SIGURANŢĂ
Dacă este instalat şi utilizat corect, sistemul automatizat 884 asigură un grad mare de siguranţă.
Câteva reguli simple ce pot preveni producerea accidentelor:
- Nu treceţi printre canaturi în timp ce acestea se mişcă. Aşteptaţi ca acestea să se deschidă complet înainte de a trece printre ele. 

-
Nu staţionaţi pentru nici un motiv între canaturi. 

-
Nu staţionaţi lângă sistemul automat şi nu permiteţi accesul copiilor, altor persoane sau prezenţa lucrurilor mai ales când acesta este în funcţiune.  

-      Nu lăsaţi telecomenzile sau alte generatoare de impulsuri la îndemâna copiilor pentru a preveni activarea involuntară a sistemului. 

-
Nu permiteţi copiilor să se joace cu sistemul automatizat.

-
Nu blocaţi intenţionat mişcarea canaturilor.
-
Nu lăsaţi crăci sau arbuşti să blocheze mişcarea canaturilor. 

-
Menţineţi luminile indicatoare în funcţiune şi asiguraţi o bună vizibilitate a acestora. 

-
Nu încercaţi să activaţi canaturile manual decât în cazul în care le-aţi deconectat. 

-
În cazul în care nu funcţionează deconectaţi canaturile pentru a permite accesul şi aşteptaţi intervenţia personalului tehnic calificat pentru a efectua lucrările necesare.
- Înainte de a încerca să efectuaţi orice operaţii asupra aparatului, întrerupeţi alimentarea electrică şi deconectaţi bateriile (dacă există).
- Nu modificaţi sub nici o formă componentele sistemului automat. 

-
Nu încercaţi să reparaţi prin acţiuni directe şi apelaţi numai la personal calificat. 

-
Cel puţin o dată la 6 luni programaţi o verificare a sistemului automatizat, a mecanismelor de siguranţă şi a circuitelor de împământare de către personal calificat.
DESCRIERE
Sistemul automat FAAC 884 ia ideal pentru controlul zonelor de acces a vehiculelor industriale.
Sistemul 884 pentru porţi glisante este un operator electromecanic care transmite mişcarea către canat cu ajutorul unui pinion cu cadru sau lanţ cuplat în mod corespunzător pe poarta rulantă.
În cazul în care este setat modul automat, poarta se închide automat după ce perioada de oprire setată a luat sfârşit. 

În cazul în care este setat modul semi-automat, trebuie trimis un al doilea impuls pentru a închide din nou poarta.
Un impuls de deschidere în timpul  re-închiderii, cauzează întotdeauna returul mişcării.

acţionare manuală
În cazul în care poarta trebuie acţionată manual ca urmare unei căderi de tensiune sau a unei defecţiuni a sistemului automatizat, utilizaţi mecanismul de decuplare după cum urmează:
- Deschideţi uşa carcasei folosind cheia triunghiulară din dotare ( Fig. 1).
-  Acţionaţi levierul de decuplare ca în fig 2 ( MANUAL).
- Un microîntrerupător de  siguranţă de la sistemul de decuplare împiedică sistemul de automatizare să fie acţionat accidental .

- Deschideţi sau închideţi manual poarta.
revenirea la modul normal de operare
-  Deschideţi uşa carcasei folosind cheia triunghiulară din dotare (vezi Fig. 1).
-  Mişcaţi înapoi levierul ca în fig. 2 până la limitatorul mecanic (AUTOMAT).
- Închideţi uşa.
Fig. 1

Un impuls de oprire (dacă se transmite) stopează întotdeauna mişcarea. Pentru mai multe detalii cu privire la comportamentul sistemului automat contactaţi instalatorul.
Sistemele automate includ mecanisme de siguranţă (fotocelule) care opresc mişcarea canaturilor atunci când în raza lor de acţiune se află un obstacol.
Sistemul asigură încuierea mecanică atunci când motorul nu funcţionează şi astfel nu trebuie instalată o încuietoare.
Motoarele prezintă un sistem de fixare mecanică reglabil pentru utilizarea în siguranţă a automatizării. 
Unitatea de control electronic este încorporată în motor. 
Dispozitivul de eliberare manuală permite porţii să fie acţionată în cazul unei căderi de tensiune sau a unei defecţiuni. Lumina se aprinde intermitent în timp ce poarta se deplasează. 

MANUAL

AUTOMATIC


Fig. 2

Alimentare electrică	230V 3ph / 400V 3ph + N (+ 6 % - 10 %) 50Hz�
�
Consum electric (W)	850�
�
Raport reducere	1 : 43.2�
�
Nr. Dinţi pinion CR	Z 16 - cardu 30x30 Modul 6�
�
Putere nominală Nm	155�
�
Putere max N	5000�
�
Rată proces	50% / 100% (2000 Kg)�
�
Cantitate ulei  (kg)	2�
�
Gama de temp	- 20 ÷ + 55 °C�
�
Greutate motor (kg)	50�
�
Protecţie carcasă	IP 55�
�
Greutate max. poartă (kg)	3500�
�
Viteză poartă	10 m/min�
�
Lungime max. poartă	35 m�
�
Fixare	discuri în baie de ulei�
�
Tratare carcasă	cataforeză�
�
Vopsea carcasă	poliester RAL 2004�
�
Unitate de control	844 MPST (incorporat)�
�
Limitatoare	mecanic�
�
Dimensiuni motor LxHxD (mm)	vezi Fig. 2�
�
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Specificaţii tehnice motor electric�
�
Alimentare electrică	230V  (+ 6 % - 10 %)  / 400V (+ 6 % - 10 %)�
�
Frecvenţă Hz	50�
�
Curent A	2.7 / 1.6�
�
Consum de curent kW	0.8�
�
Viteză motor rpm	1400�
�
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MAX. 60





�








207





A





4 mm





�








�








�








�








116





�








�








�








�








�








PROGRAM E2�
IMPULSURI�
�
GATE STATUS�
OPEN -A/C(1)-�
STOP�
SIGURANŢĂ�
�
CLOSED�
deschidere (2)�
nici un efect�
nici un efect�
�
OPEN�
reînchidere (2)�
oprire contorizare�
nici un efect�
�
CLOSING�
inversează mişcarea�
oprire�
Blochează pauza până la dezactivare�
�
DESCHIDEREA�
oprire�
oprire�
nici un efect�
�
STOPPED�
reînchidere (se redeschide atunci când dispozitivele de siguranţă sunt activate) (2)�
nici un efect�
nici un efect�
�






PROGRAM C�
IMPULSURI�
�
GATE STATUS�
OPEN (4)�
A/C (4 şi 5)�
SIGURANŢĂ (la dezactivare diaengagement)�
STOP�
�
CLOSED�
deschidere�
nici un efect�
nici un efect�
nici un efect�
�
OPEN�
nici un efect�
închidere�
blochează închiderea�
nici un efect	oprire�
�
CLOSING�
nici un efect�
�
oprire�
oprire�
�
DESCHIDEREA�
�
nici un efect�
nici un efect�
oprire�
�
STOPPED�
finalizează deschiderea�
finalizează închiderea�
blochează închiderea�
nici un efect�
�






PROGRAM E1�
IMPULSURI�
�
GATE STATUS�
OPEN - A/C (1) -�
STOP�
SIGURANŢĂ�
�
CLOSED�
deschidere (2)�
nici un efect�
nici un efect�
�
OPEN�
reînchidere (2�
nici un efect�
nici un efect�
�
CLOSING�
inversează mişcarea�
oprire�
inversează mişcarea�
�
DESCHIDEREA�
oprire�
oprire�
nici un efect�
�
STOPPED�
reînchidere (se redeschide atunci când dispozitivele de siguranţă sunt activate) (2)�
nici un efect�
nici un efect�
�






PROGRAM B�
IMPULSURI�
�
GATE STATUS�
OPEN�
A/C (5)�
SIGURANŢĂ (până  la dezactivare)�
STOP�
�
CLOSED�
deschidere (2)�
nici un efect�
nici un efect�
nici un efect�
�
OPEN�
nici un efect�
închidere (2)�
blochează închiderea�
nici un efect�
�
CLOSING�
nici un efect�
nici un efect�
oprire�
oprire mişcare�
�
DESCHIDEREA�
nici un efect�
nici un efect�
nici un efect�
oprire mişcare�
�
STOPPED�
finalizează


deschiderea (2)�
finalizează închiderea (2)�
blochează închiderea�
nici un efect�
�






PROGRAM S2�
IMPULSURI�
�
GATE STATUS�
OPEN - A/C (1) -�
STOP�
SIGURANŢĂ�
�
CLOSED�
deschidere şi reînchidere după pauză  (2)�
nici un efect�
nici un efect�
�
OPEN�
reînchidere imediată


(2 şi 3)�
oprire contorizare�
Blochează pauza până la dezactivare�
�
CLOSING�
inversează mişcarea�
oprire�
oprire şi inversează mişcarea la dezactivare (2)�
�
DESCHIDEREA�
inversează mişcarea�
oprire�
nici un efect�
�
STOPPED�
reînchidere (2)�
nici un efect�
nici un efect�
�






PROGRAM S1�
IMPULSES�
�
GATE STATUS�
OPEN - A/C (1) -�
STOP�
SIGURANŢĂ�
�
CLOSED�
deschidere şi reînchidere după pauză  (2)�
nici un efect�
nici un efect�
�
OPEN�
reînchidere imediată


(2 şi 3)�
oprire contorizare�
reînchidere după 5 s la dezactivare�
�
CLOSING�
inversează mişcarea�
oprire�
inversează mişcarea�
�
DESCHIDEREA�
inversează mişcarea�
oprire�
nici un efect�
�
STOPPED�
reînchidere (2)�
nici un efect�
nici un efect�
�






PROGRAM A2�
IMPULSES�
�
GATE STATUS�
OPEN - A/C (1) -�
STOP�
SIGURANŢĂ�
�
CLOSED�
deschidere şi reînchidere după pauză  (2)�
nici un efect�
nici un efect�
�
OPEN�
reînchidere după 5 a


(3)�
oprire contorizare�
reînchidere după 5 s la dezactivare�
�
CLOSING�
inversează mişcarea�
oprire�
inversează mişcarea�
�
DESCHIDEREA�
nici un efect�
oprire�
nici un efect�
�
STOPPED�
reînchidere (2)�
nici un efect�
nici un efect�
�






PROGRAM A1�
IMPULSES�
�
GATE STATUS�
OPEN - A/C (1) -�
STOP�
SIGURANŢĂ�
�
CLOSED�
deschidere şi reînchidere  după pauză  (2)�
nici un efect�
nici un efect�
�
OPEN�
reînchidere după 5 a (3)�
oprire contorizare�
Blochează pauza până la dezactivare�
�
CLOSING�
inversează mişcarea�
oprire�
nici un efect�
�
DESCHIDEREA�
nici un efect�
oprire�
nici un efect�
�
STOPPED�
reînchidere (2)�
nici un efect�
nici un efect�
�






S2�
ON�
OFF�
ON�
Pause time


Program�
(se�
�
�
�
E2�
OFF�
OFF�
ON�
A1 A2 S2�
S1�
SW4   SW5�
�
�
A1�
ON�
ON�
OFF�
5�
15�
ON    ON�
�
�
C�
OFF�
ON�
OFF�
1O�
3O�
OFF    ON�
�
�
S1�
ON�
OFF�
OFF�
3O�
6O�
ON    OFF�
�
�
A2�
OFF�
OFF�
OFF�
12O�
18O�
OFF   OFF�
�
�
�
�
�
�
�
�
�
TABLE 9  PROGRAM A2 (AUTOMATIC)�
�






WHITE


BROWN


GREEN





MSI





1





Other


Safeties





�








AIC


OPEN STOP FSW





tip accesorii�
consum nominal curent�
�
PLUS  4OSL�
3OmA�
�
PLUS  E�
2OmA�
�
MINIDEC SL / DS�
6mA�
�
DECODER  SL/DS�
2OmA / 55mA�
�
RP ESL / EDS�
12mA / 6mA�
�
DIGICARD�
15mA�
�
Cheie METALDIGI�
15mA�
�
Fotocelulă�
9OmA�
�
DETECTOR F4 / PS6�
5OmA�
�
PHOTOBEAM�
5OmA�
�






+24 Vdc


+24 Vac / COM


W. LIGHT





�








M 3Ph





Alimentare electrică�
230 V (+6% - 10%) 50 Hz�
�
Putere absorbită�
10W�
�
Sarcină max. motor�
800W�
�
Sarcină max. Blocare ele.�
0.5A�
�
Gama de temperatură�
-20 °C +55 °C�
�
Siguranţe�
3 (vezi fig. 5.1.1)�
�
Mod de operare�
Automat / Semiautomat / Siguranţă / Semiautomat B /


Deadman C�
�
Timpul de pauză�
Reglabil�
�
Intrări bloc terminal�
Deschis/Parţial deschis / Închis 


Stop / Siguranţe închidere /


Alimentare electrică�
�
Ieşiri bloc terminal�
Bec intermitent - motoare -


24 Vdc alimentare accesorii -


24 Vdc alimentare bec avertizare -�
�
Conector rapid�
Carduri decodor / RP-SL-DS�
�
Funcţii programabile�
Logică de operare / Timpi de pauză / Funcţionare bec avertizare�
�






LD1�
Led deschis�
�
LD2�
Led oprit�
�
LD3�
Led siguranţă�
�
LD4�
Led limită închidere�
�
LD5�
Led limită deschidere�
�
LD6�
Led deschidere parţială / închidere�
�
P1�
Buton resetare�
�
J1�
Conector decodor�
�
J2�
Bloc terminale joasă tensiune�
�
J3�
Conector limitator�
�
J5�
Bloc conexiune contactor�
�
J7�
Bloc conexiune bec faac�
�
J8�
Alimentare electrică�
�
F1�
Siguranţă contactor�
�
F2�
Siguranţă accesorii�
�
F3�
Siguranţă transformator (1250 mA)�
�
LK1�
Contact bec avertizare �
�
DS1�
Buton programare�
�
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